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UAV tipo multirrotor  

(M600 RTK con autopiloto triple) 

 
 

Listado de componentes y equipos 

• Hexacóptero 

o 6 motores / 6 hélices / 6 baterías 

o Triple piloto automático 

o 3 GPS / 3 IMU 

• Sistema de posicionamiento RTK 

o 2 GPS a bordo 

o 1 Base de referencia en tierra con 1 GPS 

• 2 soportes de cámara giro-estabilizados e intercambiables 

o Zenmuse X5R (raw) 

o Ronin-Mx 

o Emisora RC con estación terrena de control (GCS) 

• 3 Cargadores de baterías 

• Maleta  de transporte tipo “trolley” con ruedas 


